
  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาพระนครเหนือ (มจพ.) เปดบาน
จัดกิจกรรม KMUTNB OPEN HOUSE (ADMISSION 2025)
ในวันท่ี 4-5 ตุลาคม 2567 เวลา 09.00-16.00 น. ภายใตคอนเซปต
“มจพ. นวัตกรรมและความย่ังยืน : รวมกันเพ่ือวันพรุงน้ี” (KMUTNB
Innovation & Sustainability : Together for Tomorrow) ณ
มจพ. กรุงเทพฯ และวิทยาเขตระยอง  
  สําหรับผูท่ีสนใจสามารถรวมงาน KMUTNB OPEN HOUSE
2025 ขอมูลเพ่ิมเติมไดท่ี https://openhouse.kmutnb.ac.th หรือ
สอบถามไดท่ี โทรศัพท 0-2555-2000 ตอ 1626-1628, 1121, 1166, 2091
หรือเว็บไซตของมหาวิทยาลัย www.kmutnb.ac.th

 ผู้ที�สนใจสามารถเข้า
เว็บไซต์ลงทะเบียน

ร่วมงาน และเป�ดให้
เข้าชมฟรี!!!!

 ไม่มีค่าใช้จ่าย 
รายละเอียดการ

ประกาศรับสมัคร แบ่ง
เป�น 2 ระดับ ได้แก่ 
1) ระดับปวช. และ

ปริญญาตรี 
2) ระดับปริญญาโทและ

เอก

ป�ท่ีป�ท่ี    3434    ฉบับท่ี 38 วันท่ี 16-20 กันยายน 2567ฉบับท่ี 38 วันท่ี 16-20 กันยายน 2567

เป�ดบา้นตอ้นรบัทกุคน " KMUTNB OPEN HOUSE" (ADMISSION 2025)เป�ดบา้นตอ้นรบัทกุคน " KMUTNB OPEN HOUSE" (ADMISSION 2025)
“มจพ. นวัตกรรมและความยั�งยืน : ร่วมกันเพื�อวันพรุ่งนี�”“มจพ. นวัตกรรมและความยั�งยืน : ร่วมกันเพื�อวันพรุ่งนี�”

การติดตาม LIVE สด 
วันท่ี 4-5 ตุลาคม 2567

มีกําหนดการ
แสดงท่ีเว็บไซต



“ผมมักจะมีคําถาม
เกิดขึ�นคือ สิ�งที�เรียน
ในแต่ละวิชา จะเอา
ไปใช้ในการทํางาน
จริงอย่างไร!!! ”
ทําให้เริ�มสนใจ

กิจกรรมที�สอดคล้อง
กับการเรียน นั�นคือ
เหตุผลหลัก ๆ ที�เกิด

ความสนใจ
และเลือกที�จะเข้า
ร่วมทีมหุ่นยนต์ 
iRAP Robot 
ตั�งแต่บัดนั�น
เป�นต้นมา 

แทน” หัวหน้าทีมหุ่นยนต์กู้ภัย IRAP
ROBOT “แม่ทัพ” ที�ต้องดูแลสมาชิกทีม
หนุ่มมาดเข้ม สายคูล และอารมณ์ดี

 “แทน” เล่าต่อวา่ ตําแหน่งที�ผมทํามาโดย
ตลอดคือ Mechanical design เป�นการ
ออกแบบแขนกล ใช้ทักษะและความรูด้้าน
วศิวกรรมเมคคาทรอนิกส์และออโตเมชัน
เพื�อการออกแบบความคิดวเิคราะห์และสรา้ง  
อย่างในป�นี�ที�เข้าร่วมการแข่งขัน World Robocop
Rescue  2024 ผมได้รับหน้าที�ในการออกแบบชุด
แขนกล (Manipulator) ซึ�งเป�นจุดที�ผมแก้ไขข้อผิด
พลาดมาโดยตลอด ตั�งแต่การแข่งขัน World
Robocop ที�ประเทศไทยเป�นเจ้าภาพ และป�นี�ผมได้
รับโอกาสให้เป�น “หัวหน้าทีม” (Team leader) จึงได้
หารือในส่วนที�เกี�ยวข้องและจะต้องปรับปรุงให้ดีขึ�น
อย่างแผนกแมคคานิค สําหรับการจัดประชุมภาพ
รวมของทีมหุ่นยนต์ ในป�นี�ที�ได้ดําเนินการไป ตนเอง
ยังรู้สึกวา่ทําได้ไม่ดีเท่าที�ควร ยังไม่สามารถเห็นภาพ
รวมของทีมได้มากกวา่นี�  รวมไปถึงการวางแผนวธีิ
การทํางาน วา่แต่ละวนัส่วนของทีมที�ได้รับมอบ
หมายไปนั�นจะทําหน้าที�ขับเคลื�อนหุ่นยนต์ หรือทีม
เขียนโปรแกรมเป�นคนตัดสินใจ หรือควบคุมใน
ระบบเชื�อมต่อหรือส่งถ่ายข้อมูลระหวา่งระบบ
คอมพิวเตอร์และอุปกรณ์  (LAN Cable) หรือแม้แต่
การติดตามนวตักรรมและเทคโนโลยีของหุ่นยนต์
นั�นก็สําคัญมาก ซึ�งในแต่ละป� แต่ละประเทศก็นํา
เทคโนโลยีมาแข่งขัน
  นักศึกษาทีม iRAP Robot มีคติเดียวกันคือ iRAP
is not a place, it’s a people. ซึ�งแปลเป�น ไอราฟ
ไม่ใช่แค่สถานที� แต่คือผู้คน iRAP ทุกคนมีจุดมุ่ง
หมายที�คล้ายคลึงกัน ทําให้ทีมสามารถพัฒนาและ
โชวศั์กยภาพออกมาได้ดีในทุก ๆ  ป�  

นายกลย์ภัทร ์ บุญเหลือ ชื�อเล่น “แทน”
นักศึกษาระดับปรญิญาโท  ชั�นป�ที� 2 ภาค
วิชาวิศวกรรมการผลิตและหุ่นยนต์ คณะ
วิศวกรรมศาสตร ์ มจพ. สมาชิกทีมหุ่นยนต์
กู้ภัย iRAP ROBOT โดยรบับทบาทเป�น
หัวหน้าทีม (Team leader)  เปรยีบเสมือน
“แม่ทัพ” ที�ต้องดูแลการทํางานของสมาชิก
ในทีมหุ่นยนต์ ทั�งการนัดประชุมวางแผนการทํา
งานารและการกําหนดแนวทางต่าง ๆ ร่วมกันให้
สอดคล้องและเหมาะสมแต่ละสนามการแข่งขันที�
ได้รับโจทย์มา เพื�อการทํางานเป�นทีม (Team
work) งานจะสําเร็จได้ก็เกิดจากความร่วมแรง
ร่วมใจกันทํางาน ภายใต้เป�าหมายเดียวกัน และอีก
หนึ�งความรับผิดชอบและทํามาตลอดคือ
Mechanical design เป�นตําแหน่งที�ต้อง
ออกแบบ อย่างในป�นี�ที�ได้แชมป�โลกหุ่นยนต์กู้ภัย
2024 จากการแข่งขันหุ่นยนต์กู้ภัย World
Robocup Rescue 2024 ณ ประเทศ
เนเธอร์แลนด์ “ผมได้รบัหน้าที�การออกแบบ
ชุดแขน (Manipulator) และได้เข้ารว่มการ
แข่งขันหุ่นยนต์ในรายการ CRU Robot เป�นการ
แข่งขันหุ่นยนต์ขนาดเล็ก และ ABU Robot
เป�นการแข่งขันที�ใหญ่ขึ�นมา จนมาถึงการแข่งขัน
หุ่นยนต์กู้ภัย World Robocup Rescue 2023-
2024 แชมป�โลก กับรางวลัBest in class
mobility, Best in class Dexterity เพราะทุก
การเข้ารว่มเกิดจากการที�ผมตั�งใจกับสิ�ง ๆ นั�น
เต็มที� และได้เรยีนรู ้ รูสึ้ก รูจั้ก และได้พัฒนาตัว
เองมากในทุกครั�งที�เข้ารว่มการแข่งขัน


