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มจพ. แถลงข่าวทีมหุนยนต์ iRAP ROBOT คว้าแชมป์โลกสมัยที่ 9 โชว์นวัตกรรมยอดเยี่ยมระดับโลก 

   ศ.ดร.สชุาติ  เซี่ยงฉิน อธิการบดี  มจพ. เปิดเผยว่า ทีมหุ่นยนต์  iRAP Robot   
คว้าแชมป์โลกรางวัลชนะเลิศ หุ่นยนต์กู้ภัย World Robocup Rescue 2023 โดย 
เป็นแชมป์โลกสมัยที่  9  และได้รางวัล Best  in  class  mobility  (สมรรถนะการขับเคลื่อนยอดเยี่ยม) และรางวัล  
Best in class mapping (การสร้างแผนที่จ าลองเสมือนจริงยอดเยี่ยมระดับโลก) ณ เมืองบอร์โด ประเทศฝรั่งเศส เมื่อ
วันที่ 4 -10 กรกฎาคม 2566 ที่ผ่านมา  ผลงานหุ่นยนต์  iRAP Robot  นับเป็นการสร้างชื่อเสียงในระดับโลกให้ประเทศ
ไทยและ มจพ. แชมป์โลกหุ่นยนต์กู้ภัยสมัยท่ี 9  มจพ. จึงเป็นมหาวิทยาลัยแห่งแรกแห่งเดียวในโลกที่เป็นแชมป์หุ่นยนต์
กู้ภัยถึง  9  สมัย  ยืนหนึ่งโชว์นวัตกรรมที่ยอดเยี่ยมระดับโลก  และประสบความส าเร็จเป็นหนึ่งเดียวของค าว่า “ทีมเวิร์ค” 
ของนักศึกษาทีมแชมป์โลกหุ่นยนต์กู้ภัยของมหาวิทยาลัยได้น าชื่อเสียงมาสู่มหาวิทยาลัยและประเทศชาติครั้งนี้  โดยมีทีม
หุ่นยนต์กู้ภัยเข้าร่วมแข่งขันจ านวน 17 ทีม จากนานาประเทศชั้นน าด้านเทคโนโลยี ประกอบด้วย อเมริกา เยอรมัน ญี่ปุ่น จีน 
เม็กซิโก บังกลาเทศ เกาหลีใต้ ออสเตรีย ฝรั่งเศส ตุรกี และไทย  โดยประเทศไทยสามารถคว้าชัยชนะได้  

   อาจารย์ ดร.อรัญ แบล็ทเลอร์ อาจารย์ที่ปรึกษาและควบคุมทีม กล่าวว่า เมื่อหุ่นยนต ์
iRAP Robot ปรากฏตัวขึ้นในสนาม “ย่อมเป็นตัวเต็งในการแข่งขันครั้งนี้ สามารถ
สะกดสายตาทีมอ่ืน ๆ ด้วยศักดิ์ศรีที่เป็นแชมป์โลกหลายสมัย จึงท าให้ทีมเราต้อง
พัฒนาศักยภาพ และสร้างสรรค์นวัตกรรมที่โดดเด่น ฝีมือขั้นเทพ” จากนักศึกษารั้ว
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ แบบ 100% เติมเต็มทุก
กระบวนการในการสร้างหุ่นยนต์ให้ตรงความต้องการของโจทย์และกติกาการแข่งขันใน
เวทีระดับโลกยุคใหม่ในหลาย ๆ ด้าน ส าหรับการพัฒนาต่อยอดให้ความส าคัญเทคโนโลยี
ทุกด้าน รวมถึงการสร้างหุ่นยนต์ให้เป็นอัตโนมัติ  (อ่านต่อ หน้า 2 ) 



 หุ่นยนต์ iRAP Robot  (ต่อ) 
 มากขึ้นเรื่อย ๆ เพื่อเตรียมความพร้อมในการรักษาแชมป์ให้ได้ต่อไป  ในปีนี้หุ่นยนต์ iRAP Robot ได้รับรางวัล Best in class 
mapping (การสร้างแผนที่จ าลองเสมือนจริงยอดเยี่ยมระดับโลก) เป็นรางวัลที่สร้างภาคภูมิใจมาก เนื่องจากได้รับค าชื่นชมจาก
คณะกรรมผู้ตัดสินว่าได้ออกแบบ และสร้างแผนที่จ าลองเสมือนจริงที่สมบูรณ์แบบกว่าทุกปีที่ผ่านมา ซึ่งเป็นปีแรกที่สามารถ
คว้ารางวัลนี้มาจากทีมเยอรมันได้ส าเร็จ 
 จุดเด่นที่ท าให้ทีมหุ่นยนต์กู้ภัยคว้าแชมป์โลกในครั้งมีอยู่ 3 องค์ประกอบท่ีบ่งบอกถึงสมรรถนะ 3 ด้าน  
 1. Mobility หรือด้านการขับเคลื่อน หุ่นยนต์ของเราสามารถวิ่งผ่านสิ่งกีดขวางอย่างเช่น หิน ทราย หรือบล๊อกไม้ซึ่งเป็นการ
จ าลองการเกิดอุบัติภัย อาคารถล่ม 
 2. Dexterity หรือด้านการใช้แขนกล หุ่นยนต์สามารถใช้แขนกลในการหยิบจับสิ่งกีดขวางหรือวัตถุในพ้ืนที่ประสบภัย หรือ
การเปิดประตูอาคาร 
 3. Exploration หรือ Mapping หรือด้านการส ารวจและท าแผนที่ หุ่นยนต์ของเราสามารถสร้างแผนที่สภาพแวดล้อมที่ได้
วิ่งผ่าน เพ่ือดูว่ามีสิ่งกีดขวางตรงไหนบ้าง  เส้นทางการเดินทางที่เหมาะสมเป็นอย่างไร นอกจากนี้จะมีระบบการตรวจจับวัตถุ
อัตโนมัติซึ่งใช้ระบบของ  AI  หรือ  Neural  network  ในการท างาน  โดยเมื่อระบบตรวจจับตรวจพบวัตถุ เช่นป้ายวัตถุไวไฟ 
วัตถุที่สามารถระเบิดได้   ต าแหน่งของวัตถุดังกล่าวจะถูกพลอตลงไปยังแผนที่  ท าให้เราสามารถใช้ข้อมูลดังกล่าวในการ
ช่วยเหลือทีมหน่วยกู้ภัยในการระบุเส้นทางหรือพ้ืนที่เสี่ยงที่ต้องใช้ความระมัดระวังเป็นพิเศษ   เพ่ือลดความเสี่ยงในการเข้าสู่
พ้ืนที่ประสบภัยจริง 

 ผศ.นพดล  พัดชื่น  อาจารย์ที่ปรึกษาและควบคุมทีม เล่าให้ฟังถึงการออกแบบและ
สร้างหุ่นยนต์ว่า ทั้งหมดของฮาร์ดแวร์ ส่วนโครงสร้าง และการออกแบบ ถูกออกแบบ
และสร้างด้วยฝีมือเด็กไทย มีเพียงชิปประมวลผลที่ยังต้องอาศัยจากต่างประเทศเนื่องจาก
ประเทศไทยยังผลิตไม่ได้  ส่วนซอฟต์แวร์ทั้งหมดก็ถูกออกแบบและสร้างขึ้นจากฝีมือ
นักศึกษาและอาจารย์ในทีมทั้งหมดไม่ได้ใช้ของจากต่างประเทศ  เสริมให้สมรรถนะของ
หุ่นยนต์  iRAP Robot  สามารถท าคะแนนมาเป็นอันดับหนึ่งทุกรอบ โดยรอบคัดเลือก
ได้ 1411% รอบก่อนชิงชนะเลิศได้ 695%  ซึ่งท าให้บรรยากาศการแข่งขันรอบชิง

ชนะเลิศเป็นไปอย่างเข้มข้น  สร้างความกดดันให้กับทุกทีม จากเวทีการแข่งขันหุ่นยนต์กู้ภัยโลก “World RoboCup 
Rescue 2023” ปัจจัยที่น าไปสู่ความส าเร็จในครั้งนี้ เกิดจากความมุ่งมั่นในการท างานอย่างเป็นระบบ มีการท างานเป็นทีม
และทุกคนมีสติและเป้าหมายร่วมกัน  
 สมาชิกในทีม iRAP ROBOT ประกอบด้วย (1) นายจิรกานต์ สุขเจริญ (หัวหน้าทีมหุ่นยนต์ iRAP Robot)  (2) นายฐิติยศ 
ประกายธรรม (3) นายภูมิทรรศน์ สังขพันธ์  (4) นายศักดิธัช วินิจสรณ์ (5) นายชัยพฤกษ์ เลาหะพานิช (6) นายอาทิตย์ นารา
เศรษฐกุล (7) นายปิยภูมิ ธนวุฒิอนันต์ (8) นายกลย์ภัทร์ บุญเหลือ (9) นายธรณินทร์ อุ่นอารีย์  (10) นายธนกร กุลศรี  (11) 
นายนภดล   จ ารัสศรี  (11) นายเจษฎากร ชัยนราพิพัฒน์ (13) นายภูบดี บุญจริง ด้านอาจารย์ที่ปรึกษาและควบคุมทีม มี (1) 
ผศ.สมชาย เวชกรรม (2) รศ.ดร.ธีรวัช บุณยโสภณ (3) อาจารย์ ดร.จิรพันธุ์  อินเทียม (4) อาจารย์ ดร.อรัญ แบล็ทเลอร์  และ 
(5) ผศ.นพดล พัดชื่น 
 มจพ.  ขอแสดงความยินดีและชื่นชมกับแชมป์หุ่นยนต์กู้ภัยโลก สมัยที่ 9 ของ มจพ. ได้สร้างประวัติศาสตร์หน้าหนึ่งอีกครั้ง 
ด้วยฝีมือสุดคลาสสิคบนเวทีโลก และสร้างชื่อเสียงให้ประเทศไทย  อาจกล่าวได้ว่า มจพ. เป็นแชมป์โลกหุ่นยนต์ที่นานาชาติ
รู้จักฝีไม้ลายมือและชื่อเสียงเยาวชนไทยเป็นอย่างดี   เป็นการตอกย้ าความเป็นที่สุดของแชมป์โลกแบบครบเครื่องในระยะเวลา
ถึง  17 ปี   ตั้งแต่แชมป์โลกหุ่นยนต์กู้ภัยสมัยที่  1  ของ มจพ. ในปี พ.ศ. 2549 (ค.ศ. 
2006 ) จากเวทีการแข่งขัน  World RoboCup Rescue กับทีมหุ่นยนต์กู้ภัยนานาชาติ
ทั่วโลก ณ เมือง เบรเมน ประเทศเยอรมัน  ล่าสุด แชมป์โลกหุ่นยนต์กู้ภัยสมัยที่ 9 
ของ มจพ. ในปี พ.ศ. 2566 (ค.ศ. 2023) จากเวทีการแข่งขัน World RoboCup 
Rescue กับทีมหุ่นยนต์กู้ภัยนานาชาติทั่วโลก ณ เมืองบอร์โด ประเทศฝรั่งเศส 


