
ปีท่ี 31 ฉบับที่ 21 วันที่  30 พฤษภาคม - 2 มิถุนายน พ.ศ. 2565  

ขอแสดงความยินดี "ทมีหุ่นยนต์ มจพ."  คว้า 3 
รางวัล จากการแข่งขันหุ่นยนต์ ส.ส.ท. ชิงแชมป์

ประเทศไทย ปี'65 

   ทีมหุ่นยนต์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา้
พระนครเหนือ (มจพ.)  ยืดอกรับ  3  รางวัล  สดุชิลล์ 
จากการแขง่ขนัหุน่ยนต์ ส.ส.ท. ชิงแชมป์ประเทศไทย 
ประจ าปี 2565  เกมการแขง่ขัน  "พิชิตวัฏจักรหอคอย  

 สู่แดนภารตะ"   ชิงถว้ยพระราชทานสมเด็จ
พระกนิษฐาธริาชเจ้า   กรมสมเด็จพระเทพ
รัตนราชสดุาฯ  สยามบรมราชกุมารี 
รายละเอียดดงันี ้ 
   1) ทีมหุน่ยนต์ Mini Mecha BFK รางวัล
รองชนะเลศิอันดับ 1 จากการแข่งขันหุ่นยนต์ 
ส.ส.ท. PLC Competition  
เกมการแข่งขัน Robo Saleng  
   2) ทีมหุน่ยนต์ iRAP-ONETAPs รางวัลรอง
ชนะเลศิอันดับ 2 และรางวลัหุ่นยนต์อตัโนมตัิ
ยอดเยี่ยม  เมื่อวนัที่  29  พฤษภาคม 2565  
ที่ผ่านมา 



คณะวิทยาศาสตร์ พลงังานและสิ่งแวดลอ้ม มจพ. วิทยาเขตระยอง เปิดรับสมัครนักศึกษาใหม่  
ปีการศึกษา 2565 (รอบ 2)  

      คณะวิทยาศาสตร์ พลังงานและ
สิ่งแวดล้อม มจพ. วิทยาเขตระยอง 
เปิดรับสมัครนักศึกษาใหม่ ปีการศึกษา 
2565 รอบโควตาพื้นที่จังหวัดระยอง และ
โควตาพื้นที่ภาคตะวันออก (รอบที่ 2) ใช้
วุฒิ ม.6 และ ปวช. GPAX 5 เทอม ไม่
น้อยกว่า 2.00  เปิดรับสมัครใน 3 
สาขาวิชา (1) สาขาวิชาเทคโนโลยี
พลังงานและการจัดการ ETAM (2) 
สาขาวิชากระบวนการอุตสาหกรรมเคมี
และสิ่งแวดล้อม CIPE และ (3) สาขาวิชา
วิทยาการข้อมูลและการค านวณเชิงธุรกิจ
และอุตสาหกรรม DSCBI 
     สมัครออนไลน์ ตามลิงค์นี้ https://
stdadmis2.kmutnb.ac.th/
ApplyStart?ReturnUrl=%2f 
สมัครได้ตั้งแต่บัดนี้ ถึงวันที่ - 5 มิถุนายน 
2565 นี้ 

สถานีโทรทศัน์ช่อง 9  อสมท. บันทึกเทปสมัภาษณ์เกี่ยวกับเรื่อง “การสร้างหุ่นยนต์ มจพ.” 

     สถานีโทรทัศน์ช่อง 9  อสมท. (9 MCOT HD) บันทึกเทปสัมภาษณ์เก่ียวกับเรื่อง การสร้างหุ่นยนต์ คณะวิศวกรรมศาสตร์ 
มจพ. และน ามาออกอากาศท่ีเพจ The Trusted TH ช่อง 9 อสมท. ประเด็นในการสัมภาษณ์ จะพูดคุยถึงการสร้างหุ่นยนต์ 1 
ตัวนั้น พ้ืนฐานโดยทั่วไปในการสร้างหุ่นยนต์ มีองค์ประกอบอะไรบ้าง โปรแกรมที่ใช้เป็นโปรแกรมอะไร มีระบบกลไกของ
วิศวกรรมอย่างไร ส่วนประกอบไหนที่สร้างยากท่ีสุด หรือมีปัจจัยความรู้ด้านอื่น ๆ เป็นต้น ผู้ให้สัมภาษณ์  (1) อาจารย์ ดร. 
อรัญ แบล็ทเลอร์ ( Mr. Aran Blattler) ภาควิชาวิศวกรรมการผลิตและหุ่นยนต์ และ (2) อาจารย์ นพดล พัดชื่น  ภาควิชา
วิศวกรรมเครื่องมือวัดและอิเล็กทรอนิกส์ คณะวิศวกรรมศาสตร์ มจพ. เมื่อวันที่ 27 พฤษภาคม 2565  ที่ผ่านมา 


